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=PFL Exo 2.1

L'amplitude de la cinquiéme oscillation de I'amortisseur dans la Figure 2.1.1 est égale a 25% de
celle de la premieére.

Calculer I'amortissement relatif et absolu ¢ pour une rigidité k de 3500 N/m et une masse
m de 5 kg,

a) avec l'approximation que la pulsation propre w,est égale a la pulsation w, du systeme
conservatif associé,

b) sans cette approximation.

V k
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=P~L Plan du cours

Week Jours Partie du cours Exercices Homework

1 09.09//11.09 Intro et oscillateur 1D libre conservatif Série T Lecon 1.1&1.2
2 18.09 Oscillateur 1D libre dissipatif Série 2 | econ 2.1&2.2
% 3 23.09//25.09 Régime permanent harmonique (complexe) Serie 3 (Lecon 3! &3;23
% 4 30.09//0210 Reégime permanent periodique (série de Fourier) Série 4 L econ 4.184.2
i ® 07.10//09.10 Reégime forceé genéral (transf. Laplace ou Fourier) Serie 5 _econ 5.1&5.2
o @ 14.10//16.10  Systemes a 2 DDL conservatifs Serie 6 | econ 6.1&6.2
: BREAK!
®» 7 2810//3010 Reécapitulatif // séance de QCMs MIDTERM
% 3 04.11//06.11  Systémes a 2DDL dissipatifs, osc. de Frahm Série 7 Lecon 7.1&7.2
g 9 11.11/1311  Systémes a n DDL, conservatif Série 8a Lecon 8.1&8.2
© 10 1811//2011 Systemes & n DDL, conservatif Série 8b
% 11 2011//2r 11 Systemes a n DDL, dissipatif Série 9 Lecon 9.1&9.2
é 12 02.12//04.12 Systemes a n DDL, force Serie 10 Lecon 10.1&10.2
13 09.12//M12 Systémes continus: barres & poutres Série 11 Lecon 11.1&11.2
14 16.12//18.12  Récapitulatif // séance de QCMs



=PrL Before we start... let’s connect!

= Smartphones
* IPhone } Download and install the app “PointSolutions” pOIntSO|LItIOI‘IS

o And roid powered by echo3so

= Computers (or Windows Phones)
= Go to WWW.responseware.eu

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

= Choose EUROPE Server (if asked)
= Join session - ME332
7 = WWhen asked - do not input your name. Enter as anonymous.


http://www.responseware.eu/

=PrL x(0) = §,x(0) = 0. A quelle fréquence bouge?
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=PrL x(0) = §,x(0) = 0. A quelle fréquence bouge?

A, wg

3. Wi, &
C @5 52%

D. Une autre frequence
-, On ne peut pas savoir
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=PFL Régime permanent - x(t) depend des C.l.?
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=prL A quelle fréquence on maximise 'amplitude?
: \
1 .

A, wg

3. a)1=a)0\/1—772

@. W, = wWo/1—2n% & 7,4%5

_ __Wo
D.  wj = o

-, On ne peut pas savoir
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=PrL A quelle fréquence on maximise la vitesse?

o

W1 = 0)0\/1 n*
C. Wy = (1)0\/1 — 277
w
D. W3 = \/1_;772

-, On ne peut pas savoir
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=prL A quelle fréquence on maximise 'accélération?

w1 = Wg+/ 1 —n? —
1 0\/ N o)
C. wy = wpy1 - 277
_ __ Yo
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=PFL Regime permanent-x(t) siw — 0
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=PFL Regime permanent - x(t) Siw — o
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=PFL Regime permanent - Maximum Amplitude
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=PFL Frequence w,?
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wo = k/(M +m)

wo = 3/4k/(M + 3m)
wo =\ k/(M +m/3)
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=PFL Fréquence w,?
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=PFL Frequence w,?
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=PFL Fréquence w,?
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=PrL Fréquence w,?
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